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片付ける
この章で組み立てたロボットカーは、次の章でもつかいます。そのまま箱に入れて、次

の授業まで保管しておきましょう。また、電池ボックスのスイッチをオフにするのを

忘れないようにしましょう。

ここまででつくったプログラムを保存しましょう。
プログラムを保存する

保存する場所は先生に確認しましょう。

保存先をえらぶ保存先をえらぶ

ファイル名をつけるファイル名をつける
クリック!

クリック!

クリック!

クリック!クリック!

自動車の自動走行システム
4章4章

自動車の自動走行システム

衝突回避支援システムのようにドライバーの安全運転を補助するシステムは

「安全運転支援システム」とよばれています。

一方で、次世代の技術として世界で注目されているのが「自動走行システム」です。こ

のシステムではドライバーが走行中に行う判断(ハンドルやアクセルなどの操作、信号

や標識の認識、周囲の安全確認など)を全てコンピューターがかわりに行います。つま

り、ドライバーが何もしなくても自動車が目的地まで連れて行ってくれるのです。

・ 衝突の危険を感知すると自動的にブレーキをかけるシステム。

・ 高速道路などで、前を走る自動車との距離を保つために自動で速さを調整する

　 システム。

安全運転支援システムの例

自動走行システムでは、コンピューターが360度全方向を監視するカメラやレー

ダー、GPS（グローバル・ポジショニング・システム）など複数のセンサーをつかっ

て周りの情報を確認し、自動車を操

作します。自動走行システムを搭載

した自動運転車が実現されると、ドラ

イバーの運転ミスによる交通事故が

大きく減ることが予想されています。

また、高齢者や障害者など運転が困

難な人たちにとっての新しい交通手

段になることも期待されています。

自動走行システム

かたづ

しょう

じゅぎょう ほかん でんち

わす

しょうつぎく た はこ い つぎ

ほぞん ばしょ せんせい かくにん

ほぞんさき

めい

ほぞん

ほぞん

しょう

じどうしゃ

しょう

じどうしゃ じどうそうこうじどうそうこう

しょうとつかいひしえん あんぜんうんてん ほじょ

あんぜんうんてんしえん

いっぽう

ひょうしき にんしき しゅうい

なに じどうしゃ もくてきち つ い

あんぜんかくにん すべ おこな

じせだい

そうこうちゅう おこな はんだん そうさ しんごう

ぎじゅつ せかい ちゅうもく じどうそうこう

しょうとつ

こうそくどうろ まえ はし じどうしゃ きょり たも じどう はや ちょうせい

きけん かんち じどうてき

あんぜんうんてんしえん れい

じどうそうこう

ジーピーエス

まわ

さ じどうそうこう

じどううんてんしゃ じつげん

うんてん

おお へ よそう

こうれいしゃ しょうがいしゃ うんてん こん

なん

だん きたい

ひと あたら こうつう しゅ

こうつうじこ

とうさい

じょうほう かくにん じどうしゃ そう

ふくすう

ど ぜんほうこう かんし

じどうそうこう

Google セルフドライビングカー

©Grendelkhan　CC BY-SA 4.0
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片付ける
この章で組み立てたロボットカーは、次の章でもつかいます。そのまま箱に入れて、次

の授業まで保管しておきましょう。また、電池ボックスのスイッチをオフにするのを

忘れないようにしましょう。

ここまででつくったプログラムを保存しましょう。
プログラムを保存する

保存する場所は先生に確認しましょう。

保存先をえらぶ保存先をえらぶ

ファイル名をつけるファイル名をつける
クリック!

クリック!

クリック!

クリック!クリック!

自動車の自動走行システム
4章4章

自動車の自動走行システム

衝突回避支援システムのようにドライバーの安全運転を補助するシステムは

「安全運転支援システム」とよばれています。

一方で、次世代の技術として世界で注目されているのが「自動走行システム」です。こ

のシステムではドライバーが走行中に行う判断(ハンドルやアクセルなどの操作、信号

や標識の認識、周囲の安全確認など)を全てコンピューターがかわりに行います。つま

り、ドライバーが何もしなくても自動車が目的地まで連れて行ってくれるのです。

・ 衝突の危険を感知すると自動的にブレーキをかけるシステム。

・ 高速道路などで、前を走る自動車との距離を保つために自動で速さを調整する

　 システム。

安全運転支援システムの例

自動走行システムでは、コンピューターが360度全方向を監視するカメラやレー

ダー、GPS（グローバル・ポジショニング・システム）など複数のセンサーをつかっ

て周りの情報を確認し、自動車を操

作します。自動走行システムを搭載

した自動運転車が実現されると、ドラ

イバーの運転ミスによる交通事故が

大きく減ることが予想されています。

また、高齢者や障害者など運転が困

難な人たちにとっての新しい交通手

段になることも期待されています。

自動走行システム

かたづ

しょう

じゅぎょう ほかん でんち

わす

しょうつぎく た はこ い つぎ

ほぞん ばしょ せんせい かくにん

ほぞんさき

めい

ほぞん

ほぞん

しょう

じどうしゃ

しょう

じどうしゃ じどうそうこうじどうそうこう

しょうとつかいひしえん あんぜんうんてん ほじょ

あんぜんうんてんしえん

いっぽう

ひょうしき にんしき しゅうい

なに じどうしゃ もくてきち つ い

あんぜんかくにん すべ おこな

じせだい

そうこうちゅう おこな はんだん そうさ しんごう

ぎじゅつ せかい ちゅうもく じどうそうこう

しょうとつ

こうそくどうろ まえ はし じどうしゃ きょり たも じどう はや ちょうせい

きけん かんち じどうてき

あんぜんうんてんしえん れい

じどうそうこう

ジーピーエス

まわ

さ じどうそうこう

じどううんてんしゃ じつげん

うんてん

おお へ よそう

こうれいしゃ しょうがいしゃ うんてん こん

なん

だん きたい

ひと あたら こうつう しゅ

こうつうじこ

とうさい

じょうほう かくにん じどうしゃ そう

ふくすう

ど ぜんほうこう かんし

じどうそうこう

Google セルフドライビングカー

©Grendelkhan　CC BY-SA 4.0
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ロボットタクシーのプログラムを考えよう1

つかうパーツ

3章で組み立てたロボットカー USBケーブル×１

この章では前回つくったロボットカーをつかって、乗客を目的地まで送るロ

ボットタクシーのプログラムに挑戦します。乗客を駅（スタート地点）から家

（ゴール地点）まで無事に送り届けてあげましょう。

次の①～③のコースに順番に挑戦してみましょう。うまくいかないときは38・

39ページを確認してプログラムを修正しましょう。

※各コースはA4サイズの紙をつないで製作します。

※駅や家のイラストは巻末資料をコピーして使用できます。

挑戦しよう

コース① コース② コース③

家（ゴール地点）

駅

（スタート地点）

ルール① ルール② ルール③

ロボットカーは駅の枠

の中からスタートさせ

ます。

途中でコースから出て

はいけません。

家の枠の中で停止でき

たらクリアです。

つまづいたときに確認しよう

コースをロボットカーがうまく走らないときは、次のことを確認してプログ

ラムを見直しましょう。

かくにん

みなお

はし つぎ かくにん

つまづいたこと つまづいた理由 見直すところ
りゆう みなお

はんたい

はんたい

ほうこう

ま

なが

じかん

む

ふ かえ

かくど み

ふ かえ ま

じかん み

みぎ ひだり ま

みぎ ひだり ま じかん き

かくど

ま つづ

む ま

反対向きに曲がる。

タイヤが反対の

方向を向いてい

る。

テキストの30ページを振り返り、サー

ボモーター

の角度を見

直す。

右や左に曲がるときのサーボモーターの角度

はどうなっていたかな？

曲がり続けてコースから

はずれる。

曲がる時間が

長い。

テキストの34ページを振り返り、曲が

る時間を見

直す。

右や左に曲がる時間はどこで決めていた

かな？

ユーエスビーしょう く た

かんが

しょう ぜんかい

ちょうせん

ちてん ぶじ おく とど

じょうきゃく えき ちてん いえ

じょうきゃく もくてきち おく

つぎ じゅんばん

かくにん しゅうせい

ちょうせん

かく

えき いえ かんまつしりょう しよう

エー かみ せいさく

ちょうせんちょうせん

いえ ちてん

えき

ちてん

えき

なか

わく とちゅう で いえ わく なか ていし

なお

なお

×

×

37



ロボットタクシーのプログラムを考えよう1

つかうパーツ

3章で組み立てたロボットカー USBケーブル×１

この章では前回つくったロボットカーをつかって、乗客を目的地まで送るロ

ボットタクシーのプログラムに挑戦します。乗客を駅（スタート地点）から家

（ゴール地点）まで無事に送り届けてあげましょう。

次の①～③のコースに順番に挑戦してみましょう。うまくいかないときは38・

39ページを確認してプログラムを修正しましょう。

※各コースはA4サイズの紙をつないで製作します。

※駅や家のイラストは巻末資料をコピーして使用できます。

挑戦しよう

コース① コース② コース③

家（ゴール地点）

駅

（スタート地点）

ルール① ルール② ルール③

ロボットカーは駅の枠

の中からスタートさせ

ます。

途中でコースから出て

はいけません。

家の枠の中で停止でき

たらクリアです。

つまづいたときに確認しよう

コースをロボットカーがうまく走らないときは、次のことを確認してプログ

ラムを見直しましょう。

かくにん

みなお

はし つぎ かくにん

つまづいたこと つまづいた理由 見直すところ
りゆう みなお

はんたい

はんたい

ほうこう

ま

なが

じかん

む

ふ かえ

かくど み

ふ かえ ま

じかん み

みぎ ひだり ま

みぎ ひだり ま じかん き

かくど

ま つづ

む ま

反対向きに曲がる。

タイヤが反対の

方向を向いてい

る。

テキストの30ページを振り返り、サー

ボモーター

の角度を見

直す。

右や左に曲がるときのサーボモーターの角度

はどうなっていたかな？

曲がり続けてコースから

はずれる。

曲がる時間が

長い。

テキストの34ページを振り返り、曲が

る時間を見

直す。

右や左に曲がる時間はどこで決めていた

かな？

ユーエスビーしょう く た

かんが

しょう ぜんかい

ちょうせん

ちてん ぶじ おく とど

じょうきゃく えき ちてん いえ

じょうきゃく もくてきち おく

つぎ じゅんばん

かくにん しゅうせい

ちょうせん

かく

えき いえ かんまつしりょう しよう

エー かみ せいさく

ちょうせんちょうせん

いえ ちてん

えき

ちてん

えき

なか

わく とちゅう で いえ わく なか ていし

なお

なお

×

×
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つまづいたこと つまづいた理由 見直すところ
りゆう みなお

はし

む ちい

かくど か

じかん き

ま たお

はし

はし

じかん

おお

みぎ ひだり む

なが

つづ

まっすぐに走り続けて

コースからはずれる。

まっすぐに走る

時間が長い。

まっすぐに走る時間はどこで決めていた

かな？

曲がるときに倒れる。

タイヤが大きく

右や左に向いて

いる。

タイヤの向きを小さくするにはサーボモーター

の角度をどのように変えるとよいかな？

コースを走らせたときに起きた問題とそのときにどのようにプログラムを修正した

ことでクリアできるようになったのかを下の表にまとめて発表してみましょう。

発表しよう

片付ける
片付けるときに、電池ボックスのスイッチをオフにするのを忘れないようにしましょう。

保存先をえらぶ保存先をえらぶ

ファイル名をつけるファイル名をつける
クリック!

クリック!

クリック!

クリック!クリック!

ふ かえ

はし じかん
テキストの34ページを振り返り、まっすぐ

に走る時間

を見直す。

はし お もんだい しゅうせい

した ひょう はっぴょう

ちょうせん
お もんだい しゅうせい

はっぴょうはっぴょう

かたづ

かたづ でんち わす

ほぞんさき

めい

挑戦した
コース

起きた問題 どのようにプログラムを修正したか

ここまででつくったプログラムを保存しましょう。
プログラムを保存する

保存する場所は先生に確認しましょう。
ほぞん ばしょ せんせい かくにん

ほぞん

ほぞん

みなお

×

×
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つまづいたこと つまづいた理由 見直すところ
りゆう みなお

はし

む ちい

かくど か

じかん き

ま たお

はし

はし

じかん

おお

みぎ ひだり む

なが

つづ

まっすぐに走り続けて

コースからはずれる。

まっすぐに走る

時間が長い。

まっすぐに走る時間はどこで決めていた

かな？

曲がるときに倒れる。

タイヤが大きく

右や左に向いて

いる。

タイヤの向きを小さくするにはサーボモーター

の角度をどのように変えるとよいかな？

コースを走らせたときに起きた問題とそのときにどのようにプログラムを修正した

ことでクリアできるようになったのかを下の表にまとめて発表してみましょう。

発表しよう

片付ける
片付けるときに、電池ボックスのスイッチをオフにするのを忘れないようにしましょう。

保存先をえらぶ保存先をえらぶ

ファイル名をつけるファイル名をつける
クリック!

クリック!

クリック!

クリック!クリック!

ふ かえ

はし じかん
テキストの34ページを振り返り、まっすぐ

に走る時間

を見直す。

はし お もんだい しゅうせい

した ひょう はっぴょう

ちょうせん
お もんだい しゅうせい

はっぴょうはっぴょう

かたづ

かたづ でんち わす

ほぞんさき

めい

挑戦した
コース

起きた問題 どのようにプログラムを修正したか

ここまででつくったプログラムを保存しましょう。
プログラムを保存する

保存する場所は先生に確認しましょう。
ほぞん ばしょ せんせい かくにん

ほぞん

ほぞん

みなお

×

×
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巻末資料①バス停留所（18～23ページで使用） 巻末資料②駅（37～39ページで使用）
かんまつしりょう かんまつしりょうていりゅうじょ しよう えき しよう
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巻末資料①バス停留所（18～23ページで使用） 巻末資料②駅（37～39ページで使用）
かんまつしりょう かんまつしりょうていりゅうじょ しよう えき しよう
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巻末資料③家（37～39ページで使用）
かんまつしりょう いえ しよう
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巻末資料③家（37～39ページで使用）
かんまつしりょう いえ しよう
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