
使用部品

ジャイロバランスロボ

基板本体（Studuino） 電池ボックス

USBケーブル

ブロック
ハーフA薄グレー

ブロック
ハーフＢ青

ブロック
ハーフC薄水

DCモーター ブロックジョイント

Gyro 
Accelerometer

ジャイロ・加速度センサー

ギヤ（30）大

ギヤ用タイヤゴム
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×6
センサー接続コード
(4芯 50cm)

ブロック
ハーフD水

×10


